UNIVERSITATEA MARITIMA
DIN CONSTANTA

COD: PO _07_05_F4

FISA DISCIPLINEI
An universitar 2026 / 2027

1. Date despre program

Institutia de invatdmant superior Universitatea Maritima din Constanta
Facultatea Electromecanica Navala
Departamentul Stiinte ingineresti in domeniul mecanic si mediu
Domeniul de studii Inginerie mecanica
Ciclul de studii Master
Programul de studii/calificarea Inginerie mecanicd maritima avansata
2. Date despre disciplina
Denumirea disciplinei ‘ Sisteme informatizate de actionari electro-hidraulice
Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Panaitescu Fanel-Viorel
Titularul activitatilor de seminar Prof.univ.dr.ing. Panaitescu Fanel-Viorel
Anul de studiu | \ | Semestrul | II | Tipul de evaluare | E
Regimul Categoria formativa a disciplinei DS
disciplinei DF — fundamentale, DS — de specializare, DC - complementare
Categoria de optionalitate a disciplinei: DOB
DOB - obligatorii, DOP — optionale, DFA - facultative
3. Timpul total estimat (ore alocate activitatilor didactice)
I a) Numar de ore pe saptaimana 3 | Curs | 2 | Seminar Laborator 1 Proiect
! b)A ToutallulAde ore pe semestru din planul 42 | Curs | 28 | Seminar Laborator 14 | Proiect
de invatamant
I Distributia fondului de timp pe semestru: ore
II a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
11 b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
II ¢) Pregétire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 18
11 Tutoriat 2
IV Examinari 4
V Alte activitati (precizati): 10
Total ore studiu individual II (atb+c) 58
Total ore pe semestru (Ib+I+III+IV+V) 116
Numarul de credite 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 De curriculum .
4.2 De rezultate ale .
invatarii
5. Conditii necesare pentru desfisurarea optima a activititilor didactice (acolo unde este cazul)
Desfasurare a cursului e Sali cu dotiri multimedia (videoproiector) conexiune internet; Note de curs,
Bibliografie recomandata
Desfasurare Seminar
aplicatii Laborator e Laborator Simulator P020
Proiect
6. Obiectivele disciplinei (in corelatie cu rezultatele invitirii specifice acumulate — pct 7)
6.1. Obiectivul e  Cunoasterea principiilor de functionare a sistemelor mecano-hidraulice automate, in
general al disciplinei vederea exploatarii corecte a acestora.
6.2. Obiective e  Cunoasterea parametrilor de intrare /iesire a sistemelor mecano-hidraulice automate.
specifice ale e Cunoasterea principiilor de reglare/ reglare automata
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disciplinei e  Cunoasterea functiilor de reglare a sistemelor si a influentei asupra timpului de raspuns.

e Elaborarea, cu asistentd calificatd, de studii / proiecte din domeniul automatizarilor
navale.

e Utilizarea Mediilor de programare pentru construirea unor sisteme SCADA pentru
domeniul naval.

7. Rezultatele invatarii

chl; Cunostinte Abilitati Responsabilitate si autonomie
Absolventul detine Absolventul utilizeaza criterii $i metode Absolventul are capacitatea de a
cunostinte avansate standard de evaluare, pentru a aprecia calitatea, | coordona proiecte complexe de
privind: -monitorizarea, meritele si limitele unor procese, programe, proiectare, analiza si dezvoltare
analiza si conversia proiecte, concepte, metode si teorii. Dezvoltda gi | in ingineria mecanica.
datelor, principiile implementeaza abordari creative in formularea Absolventul demonstreaza
1 | conducerii proceselor de solutii tipice si elementare de exploatare capacitatea de a asuma
tehnologice (SCADA) asociate instalatiilor specifice domeniului. responsabilitatea pentru decizii
- mecanica solidelor, Identifica elementele constructive ale unui tehnico-stiintifice cu grad ridicat
vibratii, dinamica sistem mecanic, analizeaza rolurile precum si de complexitate.
sistemelor mecanice si procesele functionale care au loc in timpul
modelarea numerica functiondrii sistemului mecanic.
Absolventul cunoaste Absolventul dezvolta si utilizeaza modele Absolventul demonstreaza
metode moderne de matematice si numerice pentru simularea capacitatea de a integra
proiectare asistatd de comportamentului sistemelor mecanice obiective de calitate, siguranta si
calculator complexe. sustenabilitate in solutiile
2 | (CAD/CAE/CAM), Utilizeaza instrumente informatice de ultima ingineresti dezvoltate
element finit si simulare generatie pentru modelare 3D, analiza FEM.
numerica Proiecteaza, testeaza si valideaza solutii
inovatoare pentru sisteme si echipamente
mecanice.
Absolventul intelege Absolventul aplica principii §i metode de baza Participa intr-o echipa
metodologia de cercetare pentru rezolvarea de probleme/situatii bine multidiscilpinara la realizarea
stiintifica, analiza definite, tipice domeniului 1n conditii de unui proiect, demonstrand
3 experimentala si validare a | asistenta calificatd. Aplica metode avansate de capacitati de comunicare si
modelelor numerice analiza structurala si dinamica pentru asumarea de roluri specifice in
optimizarea produselor si proceselor mecanice. | conditiile colaborérii cu
specialisti din alte campuri ale
cunoasterii.
8. Competente la care participa disciplini, conform suplimentului la diploma
C1. Efectueaza cercetare stiintifica
C3. Furnizeaza documentatie tehnica
C4. Pregateste rapoarte stiintifice
C5. Asigurd conformitatea cu legislatia in materie de securitate
C7. Tine legdtura cu managerii
C8. Defineste cerinte tehnice
C9. Opereaza aparate de cercetare stiintifica si de laborator
C10. Efectueaza controlul calitatii
Competente | c11, Asigura managementul de proiect
profesionale | C12. Concepe strategii de operare hibride
C13. Monitorizeaza tendintele tehnologiei
C14. Descrie sistemul electric de actionare
Cunoasterea parametrilor de intrare /iesire a sistemelor mecano-hidraulice automate.
Cunoasterea principiilor de reglare
Cunoasterea functiilor de reglare a sistemelor si a influentei asupra timpului de raspuns.
Elaborarea, cu asistenta calificatd, de studii / proiecte din domeniul automatizarilor navale.
Utilizarea Mediilor de programare pentru construirea unor sisteme SCADA pentru domeniul naval.
Competente | CT1. Adopta modalitati de reducere a poludrii
transversale | CT2. Gestioneaza resurse financiare si materiale
CT3. Gandeste rapid
Identificarea si respectarea normelor de etica si deontologie profesionala, asumarea responsabilitatilor
pentru deciziile luate si a riscurilor aferente.
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asistata.

Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa pluridisciplinara si aplicarea de tehnici de
relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

Utilizarea eficienta a surselor informationale si a resurselor de comunicare si formare profesionala
(portaluri, Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atat in
limba romana, cat si intr-o limba de circulatie internationala.

9. Continuturi

Curs ore Metode de predare Observatii
Cap.I: INGINERIA REGLARII AUTOMATE 2 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
Proiectarea sistemelor de reglare Obiective in fata powerPoint si lector-cursant
Senzori - Elemente de executie - Comunicatii - Arhitecturi si video;
interfatare - Algoritmi de reglare - Perturbatii si incertitudini Exemplificari specificxe
Tehnici utilizate in proiectarea SRA in domeniu
Cap.Il: ANALIZA SRA LINIARE, CONTINUE S§I 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
MONOVARIABILE in fata powerPoint si lector-cursant
Functii de transfer (f.d.t) video;
Stabilitatea si robustetea la variatiile parametrilor procesului Exemplificari specificxe
Perturbatii; Calculul indicilor de performanta in domeniu
Calculul performantelor pe baza raspunsului indicial
Calculul performantelor pe baza raspunsului la frecventa
Determinarea raspunsului indicial
Aprecierea performantelor de regim tranzitoriu
Cap.III: REGLAREA PID 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
3.1. Structura regulatoarelor PID3.1.1 Regulatorul PID in fata powerPoint si lector-cursant
continuu video;
Proiectarea regulatorului PID Exemplificari specificxe
Acordarea experimentala in domeniu
Acordarea analitica
Acordarea bazata pe factorul de ponderare
Acordarea prin tehnici de optimizare
Autoacordarea regulatoarelor PID
Functii auxiliare: Anti-windup
Urmarire (tracking TR)
Cap.IV: SINTEZA CONVENTIONALA A 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
REGULATOARELOR DIN SRA LINIARE, CONTINUE in fata powerPoint si lector-cursant
SI MONOVARIABILE video;

Exemplificari specificxe

in domeniu

Cap.V: STRUCTURI COMPLEXE DE REGLARE 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
-Reglarea feedforward; Reglarea combinata in fata powerPoint si lector-cursant
-Reglarea cu urmarirea unui model de referinta video;

Exemplificari specificxe

in domeniu

Cap.VI: PROIECTAREA SISTEMELORDE 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive
REGLARENUMERICA PE BAZA MODELELOR in fata powerPoint si lector-cursant
INTRARE-IESIRE video;
-Proiectarea SRN monovariabile prin metoda alocarii Exemplificari specificxe
-Algoritmi“dead-beat” in domeniu
-Proiectarea algoritmilor de reglare pentru procese
multivariabile
-Algoritmi‘“dead-beat”
-Proiectarea algoritmilor de reglare pentru procese
multivariabile
Cap.VII: PROIECTAREA SISTEMELOR DE REGLARE 4 Videochat; expunere fata | Discutii interactive

NUMERICA PE BAZA FORMALISMULUI INTRARE
STARE-IESIRE

- Formularea problemei

- Proiectarea regulatorului intern stabil care rezolva
problema reglarii

in fata powerPoint si
video;
Exemplificari specificxe
in domeniu

lector-cursant
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- Estimarea starii
- Proiectarea regulatorului cu estimator de stare
- Sinteza regulatorului structural stabil (robust)

Cap.VIIl: REGLAREA PREDICTIVA BAZATA PE
MODEL

- Conceptul de reglare cu predictie

- Calculul predictorilor de ordinul i

- Regulatorul GPC

2 Videochat; expunere fata
in fata powerPoint si

video;

in domeniu

Exemplificari specificxe

Discutii interactive
lector-cursant

TOTAL

28

Bibliografie

1. Catana, I, Safta. C. A.,, Panduru, V., Modelarea si conducerea proceselor prin tehnici de inteligenta artificiala, Ed.

Printech, Bucuresti, 2004.

2.Dumitrache, L., Ingineria reglarii automate, Ed. Politehnica Press, Bucuresti, 2005.

3. Iliescu, S., St., Teoria reglarii automate, Ed. Proxima, bucuresti, 2006.

4. Iliescu., St., Teoria si elementele sistemelor de reglare automata, EDP, Bucuresti, 1984
5. Iliescu. S. St., Fagarasan, 1., Pupaza, D., Analiza de sistem in informatica industriala, Ed. AGIR, Bucuresti, 2006
6. Panaitescu, M., Panaitescu, F.V., Sisteme informatizate de actionari electrohidraulice, curs format electronic

4. Dumitrache I. (2005), Ingineria reglarii automate. Editura Politehnica Press, Bucuresti.
5. Ionescu V. (1985). Teoria sistemelor liniare. Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti.
6. Tertisco M., D. Popescu, B. Jora, I. Russ (1991). Automatizari industriale continue. Editura Didactica si Pedagogica,

Bucuresti

7. Goodwin C., G., S. F. Graebe, M. E. Salgado (2001). Control System Design. Prentice Hall, New Jersey
8. Grimble M. J. (2001). Idustrial Control Systems Design. Wiley,Chichester.

Bibliografie minimala

e Panaitescu, M., Panaitescu, F.V., Sisteme informatizate de actionari electrohidraulice, curs format electronic,

www.cmu-edu.eu

Aplicatii (laborator) Nr. ore Metode de predare Observatii
Laborator 1: Mediul LOOKOUT de reprezentare 2 Instalare software pe
a sistemelor de achizitii de date si comanda; laptopul personal al
Prezentarea aplicatiilor tutorial masterandului
Laborator 2 : Obiecte tip “display”; Proiectarea si Studentul primeste tema de Lectorul lucreaza cu
reprezentarea grafica a unui sistem de proiectare si dupa ce /verifica fiecare student in
automatizare/control pentru o instalatie navala cu 2 finalizeaza trimite/aduce parte la tema respectiva
tubulaturi lectorului pentru verificare | pentru verificarea gradului
fisierul cu extensie lkp de intelegere individual
Laborator 3, 4, 5, 6 : Verificarea temelor de la Studentul primeste tema de Lectorul lucreaza cu
laborator 2 proiectare si dupa ce /verifica fiecare student in
Obiecte de tip logic; Proiectarea si reprezentarea ) finalizeaza trimite/aduce parte la tema respectiva
grafica a unui sistem de reglare automata al unei lectorului pentru verificare | pentru verificarea gradului
instalatii navale cu tubulaturi fisierul cu extensie lkp de intelegere individual
Laborator 7, 8: Verificarea temelor de la Studentul primeste tema de Lectorul lucreaza cu
laborator 5, 6 proiectare si dupa ce /verifica fiecare student in
Prezentarea generala a capabilitatilor hardware a 2 finalizeaza trimite/aduce parte la tema respectiva
PLC de tip microcontroler MITSUBISHI alpha2 lectorului pentru verificare | pentru verificarea gradului
fisierul cu extensie lkp de intelegere individual
Laborator 9,10 : Prezentarea generala a Prezentarea generala a
capabilitatilor software a PLC microcontroler de tip 2 PLC-ului
MITSUBISHI alpha2
Laborator 11, 12, 13, 14: Realizarea de scheme de Realizarea schemei Studentul primeste tema
reglare cu ajutorul acestui microcontroler (programului) pentru o de automatizare si
5 tema data cu ajutorul realizeaza schema logica.
software-ului insotitor Aceasta este verificata
microcontrolerului prin simulare de catre
lector
Laborator 14: Verificare finala si evaluare 2 Evaluare
laborator
e TOTAL 14
Bibliografie
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National Instruments Ltd - Lookout User Manual
Mitsubishi Electric Industrial Automation - Mitsubishi PLC Alpha-2 Beginner-s-Manual En

Mitsubishi Electric Industrial Automation - AL-PCS-WIN-E - Software Manual JY992D74001-L (03.08)

Mitsubishi Electric Industrial Automation - ALPHA?2 Panel Connection Manual

Bibliografie minimala

National Instruments LTD- Lookout User Manual
Mitsubishi Electric Industrial Automation - Mitsubishi PLC Alpha-2 Beginner-s-Manual En

Panaitescu, M., Panaitescu, F.V., Sisteme informatizate de actionari electrohidraulice, www.cmu-edu.eu

Panaitescu, M, Indrumar de laborator

Mentiuni suplimentare

v Studentii pot realiza fotografii sau inregistrari audio-video in silile in care se desfdsoard activitati didactice

numai cu acordul cadrului didactic si in conditiile stabilite de catre acesta;

v' La intrarea in sala in care se desfdsoard activitatile didactice, studentii sunt rugati sd comute telefoanele mobile

pe modul silentios si sa nu le foloseasca in timpul orelor;

Toate materialele primite de catre studenti in mod direct sau prin postare pe platforma campus.cmu-edu.eu sunt supuse
legislatiei nationale si internationale privind drepturile de autor; acestea pot fi utilizate de catre studenti numai in scop
didactic; orice alta utilizare sau postare pe site-uri cu acces deschis fara acordul detinatorului drepturilor de autor poate
fi pedepsita in conformitate cu legea nr.8/1996 privind drepturile de autor si drepturile conexe si cu Conventia de la

Berna

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

11. Evaluare

Tip activitate

Criterii de evaluare

Metode de evaluare

Pondere din nota

finala
Claritatea, coerenta si concizia expunerii | Test cunostinte teoretice 30%
Curs Ut.iliz‘ar.?a corecta a conceptelor si Evaluare pe parcurs -scris
principiilor Evaluare finala- scris
Capacitatea de exemplificare
Activitati aplicative software Masterandul incarca pe platforma e- 70%
campus cele 3 teme obligatorii pentru
Laborator intrarea in examen. Profesorul verifica

temele. Apoi se face sustinerea
temelor de catre fiecare masterand

10.5 Conditii de promovare: minimum 50 de puncte obtinute; 50,...54p P nota 5; 55,....64p P nota 6;

65,....74. » nota 7; 75,...84p P nota §; 85...94p P nota 9; 95,...100 p P nota 10

Mentiuni suplimentare:
- in timpul semestrului se poate organiza examen partial;

- in cazul in care studentul participa la conferinte (studentesti, locale, nationale, internationale) sau concursuri (nationale,
internationale) care au ca tematica aceastd disciplind, acesta va putea beneficia de puncte suplimentare sau de echivalarea

unor teme de casa si/sau lucrari si/sau prezenta, in functie de rezultatele obtinute;

- la lucrarile scrise studentii nu au voie sa foloseasca telefoanele mobile si nici alte echipamente electronice cu exceptia

calculatoarelor stiintifice simple.

Standard minim de performanta

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de seminar

14.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Panaitescu Fanel-Viorel | Prof.univ.dr.ing. Panaitescu Fanel-Viorel

Data avizarii in departament Semnétura directorului de departament

25.09.2025 S.l.univ.dr.ing. Catalin Faitar

Data avizarii in Consiliul Facultatii Semnatura decanului

29.09.2025

Conf.univ.dr-habil.ing. Liviu Stan
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